Shenzhen Richen loT Technology Co., Ltd.

RCWL—-1655

Modulo de alcance ultrasodnico integrado resistente al agua de un solo chip RCWL-1655

B Descripoion general del producto

RCWL-1655 es un modulo de alcance ultrasonico resistente al agua con
transceptor y receptor integrados. La condicion predeterminada es el modo GPIO.
Admite funciones UART, IIC y 1-WIRE (bus Unico), y el modo se puede
configurar a través de resistencias externas.

Zona ciega de 20 cm, distancia maxima tipica de 5 m, corriente de funcionamiento
ultrabajz de 3,5 mA. El chip de demodulacion de alcance ultrasdnico RCWL-9631 de desarrolle
propio se utifiza para hacer que sus periféricos sean mas concisos y el voltaje de funcionamiento

mas amplio (2,8-5,5 V).
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W Caracteristicas principales

®Utilizando el chip de demodulacion profesional RCWL-9631

@ Voltaje de funcionamiento: 2,8-5,5V

® Corriente de trabajo: 3,5 mA

®Admite modos de interfaz multiple GP10, UART, IIC y 1-WIRE, el modo
de salida predeterminado es compatible con HC-SR04

& Zona ciega de 20 cm, distancia maxima tipica de 5 m

® periodo de 50 ms

Il Aplicaciones tipicas

@ Juguetes, evitacion de obstaculos por robots.
® Nivel de iquido, medicion del nivel de agua:

@ Deteccidn de poaturs sentada

@ Otras aplicaciones de alcance
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B Pardmetros de rendimiento

HNombies del parametis Chearvaciin wvalor minime Valor tipico valor maximo

unidad

voltaje de trabajo 2.8 5.5

v

Corriante de trabajo 3 5 4
Distancia mixima do detaccin pared lisa 400 500

mama

punta claga Valor aleatorio enzona ciega 1 9 20

misma-temperatura i 2 %
resolucion teoria 1

Anguio de deteccion ingulo de direccidn méximo + 20 +25

grado

Tiempo del cicle de medician 50

EM

Mods de interfaz de salids GP10/UART/1IC/1 CABLE

tomparatura de trabajo _1 U 60

do

temperatura de trabajo p areaua e _10 ?O

B Seleccion de modo GPIO / UART / lIC / 1-WIRE

modelo Configuraciénde resistencia RT

GP10 R7 = NC e

1]

cl R7 = 100K

1

UART R7 = 10K

1CABLE R7=0

Alw || =
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. Operaciones de medicidn

1: modo GP10

10US TTL

50mS personalizable

BWSefial de disparo CU

Envia B pulsos de 40 Khz ciclcaments

intarne dal medule

Seiial de eco de salida

Disgrama de tamps ullssdnice

El modo de trabajo es el mismo que el HC-SR04. La MCU externa le da alpin de activacion del médulo un pulso de alto nivel superior a 10 uS;

La sefial de pulss da alto nivel proporcional a la distancla se puede calcular en funcitn del tiempo de ancho de pulss T

Distancia=T*C/2 (C es la velocidad del sonido)

Formula de velocidad del sonido y temperatura: c=(331,45+0,61t/°C) ms-1 (donde 330,45 esta a 0°C)

0°CVelocidad del sonido: 330, 45 M/S

Velocidad del sonido a 20 °C: 342,62 M/S

Velocidad del sonido a 40 *C: 354,85 M/S

El error de velocidad del sonido éntre 0 "Cy 40 "Ces i del T3 En apl i practicas, & se regueere un valor de distancia preciss, se debe considerar |a influencis de la temperatura y se debe realizar una compensacion da

temperatura. 5i as necosario, preste stercicn al chip unico RCWL-SB00 con compens aciin de temperatura de nuesira empresa.
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2: modo UART

Configuracien de velockdad em baudios del modo UART: 9600 N 1

Orden valor de retorno ilustrar

(e) (o] BYTE_H La distancia de salida es:

BYTE_M ( (BYTE_H<K16) + (BYTE_M<<8) + BYTE_L) /1000
BYTE_[_ Unidad mm

OXF1

Informacién de empresay versisn.

Conéctese al puerto serie. La MCU o PC externa envia el comando OXAQ y el madule envia 3 datos de distancia de retorno después de completar el rango:
BYTE_H, BYTE_My BYTE_L.

Ladistancia se calcula de la siguiente manera (unidad: mm):

Distancia=((BYTE_H<<16) + (BYTE_M<<8) + BYTE_L)/1000
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Tres: modo 1IC

10 direccion: QX557

Farmato de transmisidn de la Cik

Escribir datos:

(N bytes + respuesta)
—
Direceidn dal dispositive esclavo § ' ACK | datos &CK datos
condicitn inicial escribir respuesta respuesta
Leer datos:
(M bytes + respuesta)
—
— =5y
Direccién del dispositivo esclavo S ESTANTE datos ACK datos QUIERO P
s Sinrespuesta  Concbicion de paraca
condicién inicial leer respuesta respUEstE
Formato de comande:
DIRECCION Orden walor de retorno ilustrar

0Xo1

Escribir direccion

OXAE

Cemando de inicie de alcance

Leer direccion

OXAF

BYTE H
BYTE_M
BYTE_L

Unidad mm

La distancia de salida es:

( (BYTE_H<K16) + (BYTE_MK<8) + BYTE_L) /1000

Escriba 0X01 en el modulo y el modulo comenzara a medir 100 mS (tiempo maximo de medicion del madula).

arriba. Lea 3 datos de distancia directamente. BYTE_H, BYTE_M y BYTE_L.

La distancia se calcuta de fa siguiente manera {unidad: mm)

Distancia=((BYTE_H<<16) + (BYTE_M<<8) + BYTE_L)/1000
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Cuatro: modo de bus unico de 1CABLE

Chip 110 es estado de entrada Chip 110 es el estado de salida

10us hasta)

50mS personalizable

Senal de sctivacion de la LUCI 10

MCU es salida

Envia @ pulsos de 40 KHz ciclicamente

bed

e el medulo

Sefal de eco de salida 1/0

MCU es entrada

Dlagrama de tempo ultasonico

La MCU externa se configurain icialmente en saida, lo que ke da al pin 10 del modulo un pulso de alto nivel superior 310 uS. Despu & de emitir la sefial de pulso, la MCU se configurasn

modo de entrada y espera una senalde pulso de alta nivel propercional sk distancia dada por el médulo Una vez completada la medician, la MCU se configura en modo de salida y realiza ks sigubente medicidn. La

wabocidad def sonide se puede caleular en funcibn del tiempo de ancho de pulsa ' T

Distancia=T*Ci2 (C es la velocidad del sonido)

Formula de velocidad del sonido y temperatura: ¢=(331,45+0,61/°C) ms-1 (donde 330,45 estd a 0°C)

0°C Velocidad del sonido: 330,45 M/S

Velocidad del sonido a 20 *C: 342,62 MIS

Velocidad del sonido a 40 °C: 354,85 M/S
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M Plano dimensional
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[l Notadeaplicacion

1: Este modulo no debe conectarse a la alimentacion. Si se va a conectar a la alimentacion, conecte primero el extremo Gnd del madulo.

2: 5i la superficie de prueba no es muy regular o cuando se prueban objetos distantes, se pueden utilizar maltiples mediciones para la correccion

3: El intervalo entre dos pruebas no debe ser inferior a 50 mS.

mar los parametros

ustar los parametres periféricos del moc

&l méd ulo en el molde de su propio products, es posible qua sea nacesark

4 Sifos chentes necesitan colocs

antes del procesamiento por lotes.

Este manual de usuario es solo como referencia. La empresa se reserva el derecho de explicar con mas detalle la confiabilidad, funcionalidad

y mejoras de disefio deodos los productos anteriores. El manual del usuario esta sujeto a cambios sin previo aviso. Los clientes pueden descargar

(WWW.SZ-RCWL.COM) la informacion mas reciente como referencia de disefio.

No lo utilice en lugares donde el mal funcionamiento u otras razones puedan causar dafios personales. No esta autorizado su

uso como componente clave en dispositivos o sistemas que salvan o mantienen vidas. Wuxi Richen loT Technology Co., Ltd. tiene

derecho a modificar los productos sin previo aviso.




